


电机软起动器
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创芯科技·智惠全球
RENLE Science & technology



      上海世博会配套项目、北京奥运会配套项目、上海国际航运中心洋山深水港工程、上海浦东机场、上海虹桥机场、三峡工程、卫星发射

中心配套项目、南水北调、西气东输、中国石油集团、中国石化集团。

国家重点项目部分业绩

关于雷诺尔

智能电网与新能源电气专业制造商
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      上海雷诺尔科技股份有限公司一直致力于高低压电机软起动器、高低压变频调速器及电气成套设备的研发、生产与销售，是专业的节

能系统设计与产品提供商及控制系统解决方案集成商。



产品概述

   JJR5000系列智能型电机软起动器是采用电力

电子技术、微处理器技术及现代控制理论技术生

产的具有当今国际先进水平的新型起动设备该产

品能有效的限制异步电动机起动时的起动电压，

可广泛应用于风机、水泵、输送类及压缩机等重

载设备，是星/三角转换、自藕降压、磁控降压等

降压起动设备的理想换代产品。

产品典型应用简介

水泵—利用软停车功能，停止时缓解泵的水锤显现，节省了系统维修的费用。

球磨机—利用电压斜坡起动，减少齿轮转矩的磨损，减少维修工作量，既节省时间，又节省了开支。

风机—减少皮带磨损和机械冲击，节省了维修的费用。

压缩机—利用限流，实现了平滑起动，减少电动机发热，延长使用寿命。

皮带运输机—通过软起动实现平滑渐进的起动过程，避免产品移位和液体溢出。

JJR5000 系列智能型电机软起动器广泛应用于电力、冶金、石油、石化、矿山、化工、建筑、建材、市政、军工业、轻工业、

纺织印染、造纸制药等多个行业领域。

电机软起动器
JJR5000 系列
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技术特点

产品技术特征

主回路工作电压：AC380/500V（+10%-25%）；

主回路工作电流：11A～1500A;

主回路频率：50Hz/60Hz（±2%）；

控制回路供电：110V-220V±15%(0.5A)AC/DC；

软起动上升时间：1～120S；

软停车时间：0～60S；

限流倍数：1.5～5.0Ie；

初始电压：25%～80%Ue；

冷却方式：自然冷却；

通讯方式：RS485串行通讯；

起动次数≤10次/小时

三种起动参数可选，方便一台电机软起动器启动不同功率的电机负载；

动态故障记忆功能，便于查找故障起因；

过流、三相电流不平衡、过热、缺相、电机过载等全面的电机综合保护功能；

强大的软件功能，丰富的硬件配置，轻松满足各行业场合不断变化的需求；

Profibus/Modbus 两种通讯协议可供选择；

紧凑的结构设计，方便安装，易于使用；

人性化的操作模式，显示界面可灵活选择：LED 或 LCD 显示。使操作得心应手；

菜单树按功能分组，便于操作。

使用及环境条件

海拔高度与输出降额关系

防护等级

耐振性

抗冲击性

最大环境污染等级

最大相对湿度

环境温度

最大运行高度

运行位置

Ip00

符合IEC 68-2-6:2至13Hz为1.5mm峰值/13至200Hz为1gn

符合IEC 68-2-27:15g，11ms

3级，符合IEC 947-4-2

93%无冷凝或滴水，符合IEC 68-2-3

贮存：-25℃至+70℃运行：10℃至+40℃不降容；最高+60℃，40℃以上每升高1℃电流降低2%

2000米不降容（2000米以上，每增加100米，电流降低0.5%）

垂直位置，±10°以内

海拔高度

2000米以下

2000-2500米

2500-3000米

输出电流降额率

1.00

0.91

0.88
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限流起动

电压模式

用来确定电机的初始转矩（频率一定时，电机转矩与所加电压平方成比）。

设定范围：30％ -80％。调节时需要考虑电流冲击和机械冲击。若设得太高则可能引起初始电

流过大，电流冲击和机械冲击过高。电压模式下电流会依据负载而变化，但最大值限定在额定电流

的 5 倍可以通过增加起动时间降低启动电流。当负载较轻或空载时因为电机势能的加快建立即使没

有达到设定的上升时间也会完成起动过程。

确定电机在起动期间允许的最高电流。

设定范围：150-500％ FLA（电机额定电流）延伸范围请咨询厂家。设定值较高时，电机将会

从主电路中取得较大的电流并快速加速。若设定值太低将会导致电机在加速结束后仍不能达到全速，

一般设定以恰好不失速为宜。为了使起动电流快速达到限定值，起动时间不宜设定过长。
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选型型号定义   

选型注意事项

工作原理

      JJR5000 电机软起动器的主电路采用六个晶闸

管反并联后串接于交流电动机的定子回路上。利用

晶闸管的电子开关作用，通过微处理器控制其触发

角的变化来改变晶闸管的导通角，由此来改变电动

机输入电压大小，以达到控制电动机的软起目的。

当起动完成后 , 软起动器输出达到额定电压。这时

控制三相旁路接触器 KM 吸合，将电动机投入电网

运行。

软起动器必须提供大于负载阻力矩的力矩方能完成起动，对普通负载如水泵、离心泵等。单次起动恒载运行：

如冷态以 3 倍的限制电流，允许启动 40 秒；4 倍电流时，允许最大 25 秒 。

循环起动时，每小时起动 10 次，3 倍电流允许起动 25 秒，4 倍电流允许 15 秒。此时热保护对应 10 级。

对重载如球磨机、风机等每小时允许起动 5 次。电流限制如上，保护级别设为 20。若增加起动频率应该选用大一功率档次的产品 。

空白 ( 无总线 ) / M (modbus 总线 )/ P (profibus 总线 )

E：LED 显示屏 /  C：LCD 显示屏

主回路工作电压：380V/500V

主回路工作电流    注（1）

起动器代号：JJR5000 系列

 JJR5000-□-□-□-□



人性化的操作界面

按键功能说明：

power

start

Moto

equ

bus

A

SEC

%

亮=控制系统已供电

亮=电机正常运行

灭=电机已停止

闪烁=电机正在启动

亮=电机保护指示，如过载，堵转等

亮=软起动器故障，如输入缺相，晶闸管过温等

亮=通讯正常（详见通讯手册）

亮=电流（单位：安培）

亮=时间（单位：秒）

亮=电流/电压百分比

绿色

绿色

红色

红色

绿色

绿色

绿色

绿色

电源指示

启动指示

电机故障

设备故障

总线指示

LED指示灯 在显示板上有 8 只 LED 灯，用以显示软起动器的状态。

RUN 启动键：启动电机，必须设定控制源

[指示灯] 显示代表含义参见上表

STOP 停机键：停止电机，必须设定控制源

SET 参数设定键；进入下一级菜单，保存参数键

EXIT 返回键：退出，返回上一级菜单

加减键：菜单和设定参数增加减少键
按键区

电机和系统保护功能

JJR5000 系列软起动器提供对软起动器和电机的多种保护。其主要功能有 :
1．三相输入缺相保护，只有主电路加三相输入电源和一定的负载时才能启动。

2．温度过高，指起动器启动过于频繁，使可控硅组件温度过高 ( 达 80 度以上 )。

3．启动时间过长保护，启动时间过长对起动器和电机都是不利的，故出厂时启动最长限制为 30 秒。 

     根据具体负载这个时间可在 10~300 秒设定。

4．大电流保护，属于定时限制。当电流超过额定5-8倍(可设定)。在20ms-2s(可设定)内切断输出。

5．反时限的过载保护，4 级曲线，堵转保护。

6．轻载报警，跳闸保护。频率出错保护。
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产品外观及接线端说明

! 注：图中显示盒门板座和显示盒通讯延长线（屏蔽线）为选件

M1型

M2型/M3型/M4型/M5型

外引线控制示意图

06门板开孔尺寸为64    ×107+0.5
+0.2

+0.5
+0.2



M1外形尺寸

型号
尺寸（mm）
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M2/M3/M4/M5外形尺寸图

型号
尺寸（mm）

M2

M3

M4

M5
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380/500V(+10%-15%)50/60Hz(±2%) 适用电机额定功率

物理架构 产品型号 额定电流
Ie（A)

外接 内接

380V(kW) 500V（kW） 380V(kW) 500V（kW）

M1

M2

M3

M4

M5

JJR5000-11-□

JJR5000-15-□

JJR5000-22-□

JJR5000-30-□

JJR5000-37-□

JJR5000-45-□

JJR5000-60-□

JJR5000-75-□

JJR5000-90-□

JJR5000-110-□

JJR5000-145-□

JJR5000-190-□

JJR5000-220-□

JJR5000-250-□

JJR5000-300-□

JJR5000-350-□

JJR5000-390-□

JJR5000-480-□

JJR5000-600-□

JJR5000-670-□

JJR5000-720-□

JJR5000-800-□

JJR5000-950-□

JJR5000-1150-□

JJR5000-1350-□

JJR5000-1500-□
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15

22

30

37

45

60

75

90

110

145

190

220

250

300

350

390

480

600

670

720

800

950

1150

1350

1500

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

95

115

132

160

185

200

250

320

350

385

400

500

600

700

800

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

95

115

132

160

200

220

250

320

400

450

500

550

650

800

800

1000

7.5

11

15

22

30

37

45

55

75

95

115

132

160

185

200

250

320

400

500

600

650

700

800

1000

1200

1350

11

18.5

22

30

37

45

55

75

95

115

132

160

200

250

320

350

400

500

600

700

800

900

1100

1350

1550

1700

产品规格
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外接应用接线图

1、主回路连接：端子R-S-T连接电源；端子U-V-W连接电机端。

2、控制电源连接：接在控制回路端子J1、J2

3、接地：接在控制回路J3

4、K3控制旁路接触器，K1、K2为可编程继电器输出，均是无源触点。

5、起动和停止回路连接：接照电路图接在控制回路端子P6、P7、P8、P9

6、P4和P5为可编程输入端子;P3为温度检测端子。

7、P1和P2为4-20mA模拟信号输出。

8、A1、A2、A3、A4、A5为RS485通讯端子。

JJR5000

说明：
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国家重点项目
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国家重点项目

13






